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 简介

是司南导航基于具有完全自主知识产权的 开发的全系统全频点 定位模块，支持 、

、 、 、 、 、 等卫星系统信号跟踪，板载 ，支持组合导航，适用于测量测绘、

机器人、地基增强等领域。

 产品特性

产品特性

 

信号

定位

 

 

 

 

 

 

 

带 项会随同版本进行调整。 

首次定位时间

冷启动

（ 增

加捕获加速模块） 

（ 典型） 
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热启动（使用 ）

信号捕获

失锁重捕
 

信号跟踪灵敏度

信号捕获灵敏度

测量准确度

伪距精度
 

载波相位精度
 

精度

（ ）

授时精度
 

标准单点定位精度
（ σ ） 

静态差分精度（

软件支持）

为基线长度（单位： ）

 

测速精度
（ σ ） 

初始化时间
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精度

初始化时间
（ ） 

初始化置信度
 

精度 为基线长度 单位：

 

抗干扰 内置窄带和连续波抑制算法引擎

组合导航
天线信号失锁 ，精度保持 级

天线信号失锁 ，精度保持 级

陀螺仪

量程：±

零偏稳定性：

角度随机游走：
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加速度计

量程：±

零偏稳定性：

速度随机游走：

数据速率

测量 定位
（ ，选配项） 

：定位
（ ，选配项） 

（ ，选配项）

输出数据格式

（ ）

司南二进制格式 司南自定义二进制

电气特性

供电电压
 

功耗
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环境要求

工作温度
℃ ℃ 

储存温度
℃ ℃ 

天线接口

阻抗匹配

天线供电电压

外部供电

（ ）  

天线增益

硬件接口
， ， ，

物理参数

尺寸
 

重量
 

平整度

封装
（ ）
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 尺寸

本节提供了 的实物图，三视图和对应的物理尺寸，便于用户进一步系统硬件设计和安装。

实物图

三视图
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底部部分视图

注意：因为 模块 附近底部有半月形开窗露锡位置，建议用户封装时，焊盘尽量不要往外扩，否则会短路。
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 针脚标识与定义

包括 ，表贴式模块（ ）。

包括 连接焊盘

针脚焊盘的针脚定义

 

参考地 
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保留管脚（悬空） 

外部事件输入 

参考地 

保留管脚（悬空） 

外接 电池 

参考地 

搜星时，模块搜星数与高电平脉冲数

一致；不搜星时， 输出一次高电平 

通用  

保留管脚（悬空） 

复位为出厂模式（低电平有效） 

保留管脚（悬空） 

在接收或发送差分信号时会输出高电

平脉冲，其他状态输出低电平 

参考地 

主输入从输出信号 

主输出从输入信号 

总线时钟信号 

总线片选信号 

保留管脚（悬空） 

参考地 

方波输出 

原子钟输入 

参考地 

保留管脚（悬空） 

模块供电电源（ ） 

参考地 

串口 输出信号 

串口 输入信号 

串口 输出信号 

串口 输入信号 

串口 输出信号 

串口 输入信号 

串口 输出信号 

串口 输入信号 

参考地 

同步卫星时间脉冲 
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外部事件输入 

快速复位，不清除用户配置（低电平

有效） 

参考地 

天线短路指示 低电平有效  

保留管脚（悬空） 

外部 天线供电 

天线输入 

参考地 

保留管脚（悬空）

带 项会随同版本进行调整。

 说明

1. 电气特性

（ ）， ， ， ， ， ， ， ， ，

和 为 电平，所有这些信号均兼容 。

电气标准

符号 描述 最小 最大 

输入高电压
 

输入低电压
 

高电平输出电压
 

低电平输出电压
 

拉电流
  

灌电流
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电气标准

符号 描述 最小 最大 

输入高电压
 

输入低电压
 

高电平输出电压
 

低电平输出电压
 

拉电流
  

灌电流

2. 能承受的电压范围

所能承受电压的最大值范围是 的信号如下： （ ）， ， ， ，

， ， ， ， ， ， 和 。

3. 供电电压

主供电电源，电压范围： （直流），电压纹波和尖峰脉冲要求小于 。 ： ，电

压范围： （直流），电压纹波和尖峰脉冲要求小于 。 工作电压 ，电压纹波和尖峰

脉冲要求小于 ；给法拉电容充电时， 电压参考电路，电压纹波和尖峰脉冲要求小于 。

4. 增加浪涌保护
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为了有效防雷击、防浪涌，防止模块内部的馈电限流芯片损坏建议用户从模块外部给天线供电并增加浪涌保护功能。

如需从外部为天线馈电，建议选用高耐压、大功率的馈电芯片；或在馈电电路上增设气体放电管、压敏电阻、 管

等大功率的防护器件。

5. 天线短路说明

 

 

当使用板卡内部馈电时，会出现如下情况：

 天线正常时， 输出高电平；

 天线短路时， 输出低电平；

6. 硬件集成注意事项

 

 

 Ω

 

 

 

①  

②  

③  

 

Ω
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 上电具有良好的单调性，且起始电平低于 ，上冲与振铃保障在 范围内；

 用 引脚提供可靠的电源且模块所有 引脚接地；

 连接 信号至天线注意线路 Ω阻抗匹配；

 脚接入 电压，再经由 脚对天线提供 的馈电；

 模块复位引脚 为恢复模块出厂设置， 为快速复位，请正确连接以保证模块可以可靠复位；

 在设计中应特别注意：

供电：稳定及低纹波电源的保证，纹波电压峰峰值最好不高于 。建议采用电流输出能力大于 的电源

芯片给模块供电。

除了可采用 保证供电纯净外，还需要考虑：

①  加宽电源走线或采用分割铺铜面来传输电流；

②  布局上尽量将 靠近模块放置；

③  电源走线避免经过大功率与高感抗器件如磁性线圈。

 天线接口：天线线路尽量短且顺畅，避免走锐角；注意 Ω阻抗匹配；

 避免在 正下方走线；

 模块尽量远离高温气流。

7. 静电保护
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模块上的部分元器件易受静电影响而损坏，进而影响 电路及其他元件。因此在使用时应注意做好静电保护措

施。

 拿取模块时应尽量戴好手套或者指套以及符合静电防护标准的防静电腕带；

 模块拿取过程中应只拿取板卡的边缘部位，不能直接接触焊点，线路部分或者元器件，避免汗液指印污染焊点；

 模块在运输过程中模块与模块间隔之间应该采用软性防护垫进行保护；

 模块闲置时应放置在软性防护垫上（如防静电海绵垫等），不要随意堆叠；

 模块摆放应摆放整齐有序，模块之间保持一定间隔，避免相互碰撞；

 模块在使用过程中应该轻拿轻放，防止粗暴作业损坏模块；

 上电时，注意电源正负极以及电压，避免反接和电压过高烧毁模块；

 将模块焊接到主板时，请确保 先焊接，然后再焊接 引脚；

 处理 引脚时，请不要接触任何带电电容或材料（例如表贴天线、同轴电缆、电络铁等），以免所述电容

或材料所产生或存储的电荷损坏 引脚；

 请确保使用带电保护的电络铁焊接 引脚。
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 装配及维修说明

 模块装配说明

为表贴式模块，推荐使用 的焊接方式进行装配。

炉温曲线

～ ℃

～ ℃ ～

→ ～ ℃

～ ℃

℃ ～

℃～ ℃

制程温度界限如下：

：升温区： 斜率： ～ ℃

：恒温区： ～ ℃ 时间： ～

：恒温→回流区： 斜率： ～ ℃

：峰值温度： ～ ℃

：回流区： 大于 ℃ 时间： ～

：下降斜率： ～ ℃
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为避免模块因反复受热而损坏，建议在完成 板第一面的回流焊之后再贴模块。需严格按照上述温度范围进行

焊接，不得超过峰值温度，不得用热风枪进行焊接，否则造成的损失需自行承担。

 维修说明

℃ ℃

拆卸模块时，请使用 返修台，选择适合尺寸的风嘴并使用合适的温度曲线，最高温度不超过 ℃，升温斜率不

超过 ℃ 。
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 应用连接示例

本部分以具体电路的形式提供一个 模块应用连接示例。参照下面的图示，您可以很方便建立 模块和其他终

端（如 ， 模块，蓝牙模块或其他带有 的设备）之间的通讯电路。

、 、 与

其他使用 接口的设备之间的连接示意
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最小硬件设计
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推荐硬件设计
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 包装

℃

模块使用载带、卷盘方式（适用于主流表面贴装设备），包装在真空密封的铝箔放静电袋中，内含干燥剂防潮。

采用回流焊工艺焊接模块时，请严格遵守 标准对模块进行湿度管控。由于载带等包装材料只能承受 ℃，在进行烘烤

作业时需要将模块从包装中取出。

卷带包装

包装说明

 

模块数量 片 卷
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卷盘尺寸

料盘： 寸

外径 ，内径 ，宽 ，壁厚

每个模块包装：长 ，宽

载带 模块间距（中心距）：

上海司南导航技术股份有限公司

上海市嘉定区澄浏中路 号 号楼

官方网站：

热线：

http://www.sinognss.com/

